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Introducao

E muito comum os casos de pessoas que possuem
dificuldades com os horarios das dosagens de
medicamentos. S3ao recorrentes as situacoes em que
ocorre o0 atraso do horario ou até mesmo o
esquecimento ou a ingestao em duplicidade da
dosagem. Este problema afeta toda a sociedade, mas
principalmente pessoas idosas, que além das limitacoes
provenientes da idade ou de uma determinada doenca,
ainda precisam gerenciar a ingestao de diversos tipos de
medicamentos em diferentes quantidades e horarios

Objetivos

Desenvolver um equipamento prototipo capaz de
controlar a medicacao de maneira automatica e eficaz,
visando a saude do usudrio a um custo acessivel a
todos.

Metodologia

Para o desenvolvimento deste projeto foi utilizado o
microcontrolador Atmega8, além de um display LCD
como interface.

A liberacao dos remédios €& feita através da
movimentacao de um servo motor para cada
medicamento, que recebem valores especificos de
frequéncia e Duty Cyle gerados pelo microcontrolador.
Para economizar pinos, a frequéncia nos motores é
sempre igual, assim foi feito uso de transistores para

energizar apenas 0os motores a seres acionados.

Resultados e Discussoes

O protoétipo finalizado foi testado com alguns tipos de
comprimidos, os quais foram dosados corretamente nos
horarios pré-determinados nos testes.

Figura 1- Projeto montado em software

.
£

Fiu)
N
A= - (o
g h
EE =00 |
i e
Ligacao dos botoes seno_t <08 oS o3 -:@H; BCseE
\ by
'11 a0
[ I;t; FilY
—
T® -~
<p——=)bal c\"-': ’ > seacs
i
iy
MR2 p.
m serus_e _ﬁ;[l/ BOS4E
L Y up
<] ]
| i
L ECT FT e — ,
& — —i 5
| 14 1] ' e
/1
Pre B | }L(. [ S—
oo
ccccccc == T
24 b
POWADET =t
ccccccc -
ccccccc —
DG WEDA a
rc-s::nns-@:n.zf Bl 93, ozun
(> T e oI
ananan -—13—-1 ML
POWTHD |
rrrrr To (=
lllllll s —
BATOMEK [Ty s
2 PosT1 (B
AREF  PoaAamd
A5 | awvee POTCAINT (2=
TUECHE

Fonte: Os autores (2017)

Figura 2 — Prototipo pronto
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Conclusao

Tendo em vista que o problema da ma
administracao de medicamentos é um problema
recorrente, o0 prototipo por ser pratico e de
grande eficiéncia beneficiaria seus usuarios.
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