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Projeto em Andamento

Em muitos setores da industria os sistemas de
controle de nivel sao largamente empregados
nas mais diversas aplicacoes. Para o0 bom
desempenho destes sistemas, o0 controle
automatico deve ser projetado de forma correta.
Um dos principais focos de atuacao do Campus
Luzerna € o Controle e Automacao, contando
COm OS cursos técnico e engenharia. Sao
assuntos destas grades curriculares disciplinas
como Sinais e Sistemas Lineares, Sistemas
Realimentados, Controle Multivariavel e Controle
Discreto.

Assim, este projeto é voltado a colaborar com o
ensino de controle no IFC, desenvolvendo um Kit
didatico que se assemelha a uma planta
iIndustrial real, permitindo ao academico adquirir
conhecimentos praticos indispensaveis.

ODbjetivos

Neste projeto, pretende-se desenvolver um Kit
didatico de um sistema de controle de nivel
multivariavel de quatro tangues, com duas
bombas controladas eletricamente. Cada
bomba deve ter influéncia em duas colunas de
tanques, de maneira entrelacada, para que a
caracteristica multivariavel do sistema seja
bastante relevante.

Os objetivos especificos sao:

-Desenvolver a arquitetura da planta para o
controle de nivel,

-Desenvolver o modelo matematico do sistema;
-Desenvolver o manual de como operar a
planta de controle de nivel;

Cronograma

O projeto teve Inicio 01/07/2013 e esta
previsto o seu termino para 01/01/2014.
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Levantamento dosrequisitos e caracteristicas
que a planta deve ter.

oelecao dos componentes para e definicao do
lelaute dos mesmos na planta.

Montagem da planta (sistema de controle de

nivel).

Revisao
matematicos e modelagem matematica do
sistema de controle de nivel.

conceltual sobre modelos

Elaboracao do manual de operacao e ajuste da
planta e elaboracao do relatono final do
projeto.

Figura 1: Projeto do sistema de guatro tanques e
Implementacao dos tanques no sistema fisico.

Conclusao

O desenvolvimento do kit didatico de controle
de um sistema de guatro tanques, N0 escopo
deste projeto, permitira a proximidade da
teoria de controle de processos com a pratica
iIndustrial.

Além de auxiliar nas atividades praticas dos
CuUrsos, este projeto permitira o estudo e
desenvolvimento de novas tecnicas de
controle e automacao.




